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© Greiffinger 

Bei einem Greiffinger zur Entnahme von Werkstucken mit 
pneumatischer Betattgung des Fingergliedes ist ein in der 
Hulse des Greiffingers verschiebbarer Kolben uber einen 
Lenker an das Fingerglied angelenkt und wird bei Abfall des 
pneumatischen D rucks durch eine Schraubendruckfeder 
zuruckbewegt. Beiderseits des bewegbaren Fingergliedes 
. sind feststehende Abstreifer vorgesehen, die das entnom- 
mene Werkstuck beim Zuruckbewegen des Fingergliedes 
abfallen lassen. 
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Anspriiche 



1. Greiffinger zur Entnahme von WerkstUcken, insbeson- 
dere von Kunststof f artikeln aus einer Spritzgiefi- 
maschine, der eine zylindrische Hulse und einen 
in dieser luftdicht verschiebbar geftihrten, unter 
der Kraft einer Feder stehenden Kolben zur 
pneumatischen Betatigung eines am einen Ende der 
Hulse verschvenkbar angeordneten Fingergliedes und 
am anderen Ende der Hulse einen Anschlufl fur Druck- 
luft aufweist, dadurch gekennzeich 
net, dafi der in der zylindrischen Hulse (1) ver- 
schiebbare Kolben (14) iiber einen Lenker (11) an 
das (bei 7) schwenkbar im vorderen Ende der Hulse 
(1) gelagerte Fingerglied (8) (bei 12) angelenkt ist, 
wobei zwischen dem Kolben (14) und einem das Schwenk- 
lager (7) aufnehmenden Stopfen (4) eine den Kolben 
(14) in Richtung auf den Druckluf tanschluB (2, 3) 
verschiebende Schraubendruckf eder (16) angeordnet 
ist. 

2. Greiffinger nach Anspruch 1, dadurch g e - 
kennzeichnet, dafl sich das Fingerglied '. 
(8, 18) in seiner Ruhelage, bei entspannter Schrau- 
bendruckf eder, in Langsrichtung der HUlse (1) er- 
streckt . 
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Greiffinger nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB sich das Fingerglied 
(28) in seiner Ruhelage, bei entspannter Schrau- 
bendruckf eder , quer zur Langsrichtung der Hulse (1) 
erstreckt. 

Greif finger nach Anspruch 1 bis 3, dadurch- 
gekennzeichnet, da3 das Fingerglied 
(8, 28) an seinem freien Ende krallenf crmig abge- 
v/inkelt ist. 

Greiffinger nach Anspruch 1 bis 3, dadurch 
gekennzeichnet, dafl das Fingerglied 
(44) auswechselbar eine Adapterbacke (45) tragt. 
* 

Greiffinger nach Anspruch 1 bis 5, gekenn- 
zeichnet durch zwei f est mit der 
Htilse (1) verbundene, langs derselben verlaufende und 
sich uber die Lange des Fingergliedes (8) beider- 
seits desselben erstreckende Abstreifer (40, 41). 

Greiffinger nach Anspruch 1 bis 6, gekenn- 
zeichnet durch einen in das hintere 
Ende der. Hulse (1) luf tdicht eingeschraubten Stopfen 

(2) , der eine mit Gewinde versehene zentrale Bohrung 

(3) zura Anschlufl des Gewindenippels am Ende eines 
Druckschlauches aufweist. 

Greiffinger nach Anspruch 7, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB der in das Ende der 
Hulse (1) eingeschraubte, mit einer Gewindebohrung 
(33) zum AnschluG eines Druckschlauches (36) ver- 
sehene Stopfen (32) einen auBerhalb des Hulsenendes 
befindlichen Ansatz mit AuBengewinde aufweist, auf 
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den eine den Druckschlauch (36) umgebende Verlan- 
gerungshulse (35) mit in deren freies Ende einge- 
setzter AbschluBbuchse (37) auf geschraubt ist. 

9- Greif finger nach Anspruch 1 bis 8, geken n-.. . 
zeichnet durch einen auf dem 
zylindrischen Bereich (1) des Greif fingers festieg- 
baren Kbrper (53) und durch plattenf ormige Ab- 
streifer (50, 51), die sich von dem besagten Korper 
(53) aus langs des bewegbaren Fingergliedes (58) des 
Greiffingers in einem Abstand von diesem und 
mindestens bis zu dessen freiem Ende hin erstrecken 
15 und das zu entnehmende /Werkstiick zentrieren. 

10. Greif finger nach Anspruch 9»dadurch ge- 
kennzeichnet, dafl der Korper (53) eine 
ihn durchdringende und in ihrer lichten Weite dem 

20 . Durchmesser des zylindrischen Bereiches (1) des 

Greiffingers entsprechende Bohrung und einen sich 
von dieser auswarts erstreckenden Schlitz (60) 
aufweist, und dafl sich Spannschrauben (52) durch den 
geschlitzten Teil des Korpers quer zum Schlitz (60) 

25 erstrecken. 
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10 "Greiffinger" 



Die Erfindung betriff t einen Greiffinger zur Entnahme 
^ von Werkstiicken, insbesondere von Kunststof f artikeln aus 

^w- - " " 15 einer SpritzgieBmaschine . 



Als bekannt wird*von einem Greiffinger ausgegangen, der 
eine zylindrische Hiilse und einen in dieser lufdicht 
■■tS ;j; : verschlieBbar gefiihrten, unter der Kraft einer Feder 

20 stehenden Kolben zur pneumatischen Betatigung eines 
. ' am einen Ende der Hiilse verschwenkbar angecrdneten Finger 

gliedes und am anderen Ende. der Hiilse einen AnschluB fur 
Druckluft aufweist. 



25 Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, den vorge- 
nannten Greiffinger so zu verbessern, dafl er bei ein- 
fachem Aufbau und demnach billiger Herstellungsweise 
dennoch absolut zuverlassig arbeitet, also die Entnahme 
tmmium& m^ :x:y on Werkstucken aus einer Vorrichtung vornimmt. 
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Diese Aufgabe wird erf indungsgemaB dadurch gelost, daB 
der in der zylindrischen HUlse vei^schiebbare Kolben liber 
einen Lenker an das schwenkbar ira vorderen Ende der Hiilse 
gelagerte Fingerglied angelenkt ist, wobei zwischen dem 
Kolben und einem das Schwenklager aufnehmenden Stopfen 
eine den Kolben in Richtung auf den Druckluf tanschluB 
verschiebende Schraubendruckf eder angeordnet ist. 
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In der entspannten Lage der Schraubendruckf eder hat der 
Kolben Uber den Lenker das Fingerglied in seine Ruhe- 
lage gezogen, die durch einen Anschlag an dera das vor- 
dere Ende der Hulse verschliefienden Stopfen ausgebildet 
ist. 

In der durch Einwirkung von Druckluf t auf den Kolben 
eingestellten vorderen Grenzlage desselben legt sich 
die vordere, also dem Fingerglied zugewandte Stirn- 
flache des Kolbens gegen einen ringfbrmigen Anschlag, 
der durch das hintere Ende des vorgenannten Stopfens 
gebildet wird. 

Der Hub, den .der Kolben unter der Einwirkung der Druck- 
luft nach vorn bzw. beim Nachlassen des Luftdruckes un- 
ter der V/irkung der Schraubendruckf eder nach hinten 
vollzieht, kann durch Wahl des Abstandes zwischen der 
vorderen Stirnflache des Kolbens und der hinteren 
Stirnflache des Stopfens auf verschiedene gewtinschte 
Werte eingestellt werden. Das geschieht durch Wahl 
eines Lenker s entsprechender Lange bzw. durch raehr 
oder weniger starkes Abdrehen einer der beiden vorge- 
nannter. Anschlagf lachen . 

Vorzugsweise ist weiterhin vorgesehen, daB sich das 
Fingerglied in seiner Ruhelage in Langsrichtung der 
Hulse erstreckt. Dabei kann das Fingerglied an seinem 
vorderen freien Ende hakenformig abgewinkelt oder auch 
durchgehend glatt ausgebildet sein, je nachdera, welche 
Aufgaben der Greif finger zu erfiillen hat. 

Die Anordnung kann aber auch so getroffen werden, dafl 
sich das Fingerglied in seiner Ruhelage quer zur Langs- 
richtung der Hulse erstreckt, also einen rechten Winkel 



3522983 



oder auch einen stumpfen Winkel mit der Langsachse der 
Hulsc bildet. 

Vorzugsweise ist bei einem solchen Greif finger vorge- 
sehen, dafl das Fingerglied an seinem freien Ende krai- 
lenfcrmig abgewinkelt ist. Mit einem solchen Greif- 
finger lassen sich dann beispielsweise Spritzteile aus 
Kunststoff leichter aus der Form herausziehen . 

In einer anderen Ausgestaltung v/ird vorgeschlagen , dafi 
das Fingerglied auswechselbar eine Adapterbacke tragt. 
Mittels einer solchen Adapterbacke konnen dann bei- 
spielsweise Rohre oder andere runde Teile sicherer 
erfaBt werden, insbesondere d^nn, wenn sich zwei 
gleichartige Greif finger gegenliber stehen und gemeinsam 
den jeweiligen Gegenstand erfassen. 

Bei einem solchen Einsatz von zwei Greif fingern, die 
sich mit ihren Fingergliedern gegenuberstehen, konnen 
beim Herausziehen von gespritzten Kunststoff teilen 
aus der Form Schwierigkeiten dadurch auftreten, da8 
ein solcher Teil iwar sicher erfaflt und durch ent- 
sprechende Bewegung des Greiffingers an einen anderen 
Ort gebracht wird. Wenn dann aber der Gegenstand durch 
gleichzeitiges Offnen der Fingerglieder der beiden 
Greif finger abf alien soil, kann es sein, da3 er vcn 
dem. Fingerglied des einen Greiffingers mitgenommen 
wird, wahrend er sich von dem Fingerglied des anderen 
Greiffingers lost. Wenn sich der Gegenstand dann ver- 
kantet und nicht abfallen kann, wird die gesamte Fort- 
bewegung der Werkstiicke gestbrt. Urn das zu verhindern, 
sind in Weiterbildung der Erfindung zwei fest mit der 
Hulse des Greiffingers verbundene, langs derselben ver- 
laufende und sich liber die Lange des Fingergliedes bei- 
derseits desselben erstreckende Abstrsifer vorgesehen. 
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Diese Abstreifer haben die V/irkung, daB sich der erfaBt 
Gegenstand bei einer Zuriickbewegung der Fingerglieder 
der beiden Greiffinger weder von dem einen noch von dem 
anderen Fingerglied mitnehmen laflt, sondern zwischen 
den Abstreifern der beiden Greiffinger verbleibt und 
dann abfallt. 

Der AnschluS der Druckluft erfolgt zweckmaBig durch 
einen in das hintere Ende der HUlse luftdicht einge- 
schraubten Stopfen, der eine mit Gewinde versehene 
zentrale Bohrung zum AnschluB des Gewindenippels am 
Ende eines Druckschlauches aufweist. 

Sofern der Greiffinger bei einem bestimmten Anwendungs- 
fall nicht geniigend lang ist, wird in Weiterbildung der 
Erfindung ein Stopfen in das hintere Ende der Hulse 
eingeschraubt,der auBer der Gewindebohrung zum An- 
schluB des Druckschlauches auch noch ein Auflengewinde 
aufweist, auf das eine Verlangerungshulse aufgeschraubt 
ist. Die Verlangerungshulse umgibt dann den Druck- 
schlauch im Ab stand und verhindert seine Beschadigung 
im Bereich der den Greiffinger spannenden Vorrichtung. 
Das hintere Ende dieser Verlangerungshulse wird zweck- 
maBig durch eine AbschluBbuchse verschlossen, durch 
deren entsprechend Veite Mittelbohrung der Druckschlauch 
nach auBen gefuhrt v/ird. 

Vorzugsweise ist dabei ei-n^uf^em^4in4^^en-Ber-e-i-eh 
des Greif fingers festlegbarer Korper vorgesehen, von 
dem sich langs des bewegbaren Fingergliedes platten- 
formige Abstreifer mindestens bis zum freien Ende des 
Fingergliedes hin erstrecken. 

Der besagte Korper besitzt zweckmaBig eine inn durch- .. 
dringende und in ihrer lichten V/eite dem Durchmesser 
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des zylindrischen Bereiches des Greif fingers entsprechende 
Bohrung und einen-sich von dieser auswarts erstreckenden 
Schlitz. Dabei erstrecken sich quer durch den geschlitzten 
Teil des Korpers Spannschrauben zur Befestigung. 

Die Erfindung wird nachstehend in Ausf uhrungsbeispielen 
anhand der Zeichnung erlautert. Dabei zeigen: 



Fig. 1 einen Langsschnitt durch einen 

Greiffinger gerr.afl der Erfindung, 
dessen Fingerglied sich in der 
Ruhelage in Liingsrichtung der 
15 Hulse erstrecktj 

Fig. 2 * eine Draufsicht auf den in Fig. 1 
dargestellten Greiffinger, dessen 
Fingerglied sich in der vorderen 
20 Grenzlage befindet, wobei sowohl 

die zylindrische Hulse als auch . 
der das Fingerglied lagernde St op fen 
zum Teil aufgebrochen dargestellt 
sind; 

25 

Fig. 3 eine Ansicht des vorderen Endes 

des Greif f ingers, dessen Finger- 
glied durchgehend glatt ausgebil- 
ifcm*^m^frs^-^-^^ ,.det ist und sich in seiner Ruhe- 
30 lage in Langsrichtung der Hulse 

erstreckt; 



. Fig. 4 eine Ansicht des vorderen Endes 

einer weiteren Ausf uhrungsf orm des 
Greif fingers, dessen hakenformig 
abgewinkeltes Fingerglied sich in 
seiner Ruhelage quer zur Langs- 
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richtung der Hiilse erstreckt; 

eine Ansicht in Richtung des 
Pfeiles V in Fig. 4 auf die in Fig. 
4 dargestellte Ausf uhrungsf orm des 
Greif fingers; 

einen Langsschnitt durch das hintere 
Ende eines erf indungsgemafien Greif- 
fingers mit abgewandeltem Stopfen 
und aufgesetzter Verlangerungs- 
htilse ; 

eine Teilansicht des vorderen Endes 
eines mit Abstreifern versehenen 
Greif f ingers; 

eine Draufsicht auf das vordere ; 
Ende eines mit Abstreifern gemafl 
Fig. 7 versehenen Greif fingers ; 

ein abgewandeltes Fingerglied mit 
aufgeschraubter Adapterbacke ; 

eine Draufsicht auf einen Greif- 
finger mit auf geschobenem und fest- 
geschraubtem Korper mit Abstreifern; 

eine Seitenansicht des in Fig. 10 
dargestellten Greiffingers und 

eine Vorderansicht auf den aufge- 
schobenen Korper mit Abstreifern. 
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Der in der Zeichnung dargestellte Greiffinger zur Ent- 
. nahme von Werkstucken umfafit eine zylindrische Hiilse 1, 
deren in der Zeichnung rechts dargestelltes Ende durch 
ein Anschluflfitting 2 verschlossen ist, das zura An- 
bringen einer Druckluf tleitung eine nit Innengewinde 
versehene Offnung 3 aufweist. In das entgegengesetzte 
Ende der zylindrischen Hiilse 1 ist ein Stopfen 4 
eingeschraubt .Dieser Stopfen A lagert ein Fingerglied 
8 auf einem Schwenklager 7. Der Stopfen h ist zur 
Aufnahme des Fingergliedes 8 ausgespart und in seinem 
in die zylindrische Hiilse 1 hineinragenden Teil 
hohl gectaltet. An die das Fingerglied S aufnehmende 
Aussparung schlieOt sich eine Mittelbohrung 6 an, 
deren Durchmesser so gewahlt ist, da/3 die Mittelboh- 
rung 6 die Anlenkung des Fingergliedes an einen Lenker 
11 aufnehraen kann. Zum hinteren Ende der Hiilse 1 hin ist 
der Durchmesser der Mittelbohrung bei 5 verringert. 

In der zylindrischen Hiilse 1- ist ein Kolben 14 ver- 
schiebbar gefiihrt. Urn diesen Kolben 14 gegeniiber der 
inneren Mantelflache der zylindrischen Hulge 1 abzu- 
dichten, tragt dieser eine elastische Dichtung-15. 
V/ie der Fig, 2 zu entnehmen ist, ist das der Dichtung 
15 abgewandte Ende des Kolbens mit einer radialen Aus- 
sparung versehen- Diese dient zur Aufnahme des in der 
Zeichnung rechts liegenden Endes des. Lenkers 11. Dieses 
Ende^des JLenker s 11. ist durch einen Zapfen 13 gelagert, 
der sich durch den Kolben 14 hindurch erstreckt . . An 
diesem, den Lenker 11 lagernden Ende ist der Kolben 14 
abgesetzt. Die Stirnflache des Absatzes dient als 
Widerlager eines Endes einer Feder 16, deren anderes Ende 
an einer am Stopfen 4 ausgebildeten Stirnflache eines 
Absatzes anliegt. Die Feder 16 driickt den Kolben 14 
in Richtung auf den Druckluf tanschlufl 3 und zieht damit 
das Fingerglied 8 durch den Lenker 1 1 in seine Ruhelage. 
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Das Fingerglied 8 1st bei dem in Fig. 1 dargestellten 
Ausfiihrungsbei spiel an seinem freien Ende hakenfornig 
ausgebildet und tragt an der dem Haken abgewandten Seite 
zwei Laschen 10, die zwischen sich das in der Zeichnung 
links dargestellte Ende des Lenkers 11 aufnehmen. Dieses 
Ende des Lenkers 11 ist durch einen Stift 12 zur Bildung 
eines Schwenklagers an die beiden Laschen 10 angelenkt. 
In seiner Ruhelage liegt das Fingerglied mit zwei beider- 
seits der Laschen 10 ausgebildeten Anschlagen 9 an der 
Stirnflache des Stopf ens 4 an. 

In dieser Ruhelage steht die in der Zeichnung links dar- 
gestellte vordere, also dem, Fingerglied zugewandte Stirn- 
flache des Kolbens 14 in einem vorbestimmten Abstand 
a von der ringformigen durch das hintere Ende des 
Stopfens 4 gebildeten Anschlagf lache entfernt. Dieser 
Abstand a stellt- den Hub dar, den der Kolben 14 unter 
der Einwirkung der Druckluft nach vorn, also nach links , 
in der Zeichnung, vollziehen kann. Dieser Hub des Kolbens 
kann auf verschiedene Werte eingestellt werden . Dies kann 
durch die Wahl von Lenkern unterschiedlicher Lange oder 
durch mehr oder weniger starkes Abdrehen einer der beiden 
vorgenannten Absatze geschehen. Durch die Bewegung des 
Kolbens 14 uber den besagten Abstand a v/ird das vordere 
Ende des Lenkers, das durch den Stift 12 an die 
Laschen 10 des Fingergliedes angelenkt ist, dieses . - 
in seine Arbeistlage verschwenken . Dabei bewegt sich 
die Mittelachse des Stiftes 12, wie in Fig. 1 strich- 
punktiert angedeutet ist, ebenfalls um die Entfernung a, 
so da/3 sich der Stift 12 dann in der in Fig. 2 dar- 
gestellten Lage 12' befindet. Der .Sch.wenkbolz.en 13 
steht dann in der in Fig. 1 strichpunktiert dargestellten' 
Stellung 13 » bzw. in der in Fig. 2 veranschaulichten . :J ■ 
Lage. In dieser Lage ist das Fingerglied 8 in seine . : ; ' 
in Fig. 1 der Zeichnung mit strichpunktierten. Linien 



12 



3522983 



veranschaulichte Arbeitslage 8* verschwenkt worden. 

5 Fig. 3 zeigt sine abgewandelte Ausf uhrungsf orm eines 
Fingergliedes. Dieses Fingerglied 18 erstreckt sich 
ebenfalls in seiner Ruhelage in Langsrichtung der 
Hulse 1. Das Fingerglied 18 ist jedoch durchgehend 
glatt ausgebildet und kann durch Einwirkung der Druck- 

10 luft in die in strichpunktierten Linien dargestellte 

Arbeitslage 18* verschwenkt werden. In dieser Arbeits- 
lage erstreckt sich das Fingerglied 18 quer.zur Langs- 
richtung der Hulse. Die glatt ausgebildete Greifflache 
des Fingergliedes 18 bildet dann einen rechten oder 

15 auch einen stumpfen Winkel mit der Langsachse der Hulse 1 

Bei dem in Fig. % und 5 veranschaulichten Ausfuhrungs- 
beispiel ist das Fingerglied des Greiffingers so ge- 
. staltet, dafl es in seiner Ruhelage schrag zur Langs- 

20 achse der Hulse des Greiffingers steht. Auch das Finger- 
glied. 28 ist an seinera vorderen freien Ende hakenformig 
abgewinkelt. Durch die Einwirkung der Druckluft wird 
das Fingerglied 28 so verschwenkt, daB es in seiner 
v Arbeitslage 28' quer zur Langsrichtung der Hulse steht, 

25 wobei sein hakenformig abgewinkeltes Ende etwa parallel 
zur Langsachse der HUlse des Greiffingers verlauft. 

Aus Fig. 5 der Zeichnung ist ersichtlich, daB der in 

Zeichnung links dargestellte Ende der 

30 

zylindrischen Hulse 1 eingeschraubte Stopfen A an seinem 
das Fingerglied schwenkbar 1-agernden— Ende-im-Guerschnitt- 
etv/a quadratisch ist. Der durch das Schv/enklager 7 am 
Stopfen 4 angelenkte Bereich des Fingergliedes 28 er- 
streckt sich in die in die Mittelbohrung 6 libergehende 

35 

Aussparung hinein. Die beiderseits dieses Bereiches 
liegenden Anschlage 9 liegen in der in Fig. U und 5 
dargestellten Ruhelage des Fingergliedes 23 an der 



13 



3522983 



vorderen Stirnflache des Stopfens 4 an und bestiraraen 
damit die Ruhelage des Fingergliedes . 

In Fig, 6 ist dargestellt, wie raan die Hulse 1 des 
Greiffingers durch Verwendung eines abgewandelten 
Stopfens 32 und Auf schrauben einer rohrformigen Ver- 
langerung 35 beliebig verlangern kann. Der Stopfen 32 
ist, wie der Stopfen 2 in Fig- 1, in die Gewindebohrung 
am hinteren Ende der Hulse 1 des Greiffingers ein- 
geschraubt und besitzt eine Mittelbohrung zum Ein- 
tritt der Druckluft, die am rechten Ende eine Ge- 
windebohrung ist. In diese Gewindebohrung ist der 
Gewindenippel. 33 mittels Sechskantmutter 34 fur einen 
Druckschlauch 36 luftdicht eingeschraubt . 

Der Stopfen 32 erstreckt sich weiter nach rechts und 
tragt dort ein AuBengewinde , auf das eine hiilsenf ormige 
Verlangerung 35 auf geschraubt ist. Am Ende dieser Ver- 
langerung ist eine Abschlufibuchse 37 eingesetzt. Der 
Druckschlauch 36 erstreckt sich durch die Verlangerung 
35 und sodann durch die Bohrung in der Abschluflbuchse 
37 hindurch. 

In den Figuren 7 und 8 ist die Anordnung von Abstreifern 
40 und 41 am vorderen Ende einer HUlse 1 dargestellt. 

Diese Abstreifer sind mittels Schrauben 42 und 43 
am Greif finger, namlich an dem die Hulse 1 vorder- 
seitig abschlieflenden Stopfen 4, f estgeschraubt und 
erstrecken sich langs des Fingergliedes 8. Dabei 
bleibt allerdings zv/ischen dem Fingerglied und den 
beiden Abstreifern ein geringer Abstand, der eine 
Verschwenkung des Fingergliedes aus seiner in Fig. 7 
dargestellten Ruhestellung 8 in die Arbeitsstellung 
8 1 gestattet. 
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SchlieBlich zeigt Fig. 9'noch ein Fingerglied, das 
keine hakenformige Abbiegung, wie in dsn Figuren 1 
und 4, aufweist, sondern mit einer Adapterbacke 45 
5 versehen ist. Diese Adapterbacke ist raittels Schrauben 
47 an das Fingerglied 44 angeschraubt und besitzt eine 
der AuBenform des zu ergreifenden Werkstiickes angepaBte 
Greifflache 46 • Im dargestellten Ausf uhrungsbeispiel 
scllen Rohre durch zwei einander gegenuberstehcn.de 
10 Greiffinger erfaflt werden. Die Adapterbacke wurde des- 
halb hier mit einer unter einem stumpfen Winkel abge- 
winkelten Greifflache 46 versehen, 

Bei der in den Fig. 10 bis 12 dargestellten abge- 
• 15 wandelten Ausflihrung ist auf den zylindrischen Bereich 
1 des Greiffingers (strichpunktiert dargestellt) eiri 
mit einer entsprechenden Bohrung versehener Korper 53 
aufgeschoben und mit Hilfe der beiden Schrauben 52 
festgezogen, wobei der Schlitz 60 im Korper 53 fur eine 
20 gewisse Nachgiebigkeit sorgt. 

Von dem Korper 53 gehen zwei plattenf ormige Abstreifer 

50 und 51 aus, die sich langs des bewegbaren Finger- 
gliedes 58 des Greiffingers erstrecken, von diesem v 

25 aber einen geringen Abstand einhalten, damit sich das 
Fingerglied frei bewegen kann. Diese Abstreifer 50 und 

51 erstrecken sich in Langsrichtung bis uber das freie 
Ende des Fingergliedes 58 hinaus f wie man aus Fig. 10 

53»*#M8&und insbesondere Fig. 11 erkennt. Die hakenformige 

30 Spitze 59 des Fingergliedes befindet sich innerhalb 

der freien Enden der Abstreifer 50 und 51 * Per Vo rteil ; 

dieser Ausbildung liegt einmal darin, dafl man vor- 

handene Greiffinger noch nachtraglich mit solchen Ab- 

streifern versehen kann. Zum anderen konnen je nach 
35- 

Form und Grofle des jeweils vorhandenen Fingergliedes 

Korper mit verschiedenen Abstreifern bereitgehalten 

werden. SchlieOlich kann der Korper 53 nach Lockern der 
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Schrauben 52 -auch in Langsrichtung auf dem Greiffinger 
verschoben werden und somit auf die jeweilige Lange 
des Fingergliedes eingestellt werden. 
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